PREZYDENT MIASTA

SZCZECIN
Szczecin, dnia ﬁ/sierpnia 2009 r.

WGKIOS/II/WD/5510/S-97/2009
Numer zatwierdzenia: S-97/2009

ZATWIERDZENIE
STALEJ ORGANIZACJI RUCHU

Na podstawie art. 10 ust. 6 ustawy z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym
(tj. Dz. U. z 2005 r. Nr 109, poz. 925, Nr 175, poz. 1462, Nr 179, poz. 1486 i Nr 180,
poz. 1494 i 1497, z 2006 r. Nr 17, poz. 141, Nr 104, poz. 708 i 711, Nr 190, poz. 1400, Nr 191,
poz. 1410 i Nr 235, poz. 1701 oraz z 2007 r. Nr 52, poz. 343, Nr 57, poz. 381, Nr 99, poz. 661
i Nr 123, poz. 845, Nr 176, poz. 1238 oraz z 2008 r. Nr 37, poz. 214 i Nr 163, poz. 1015),
w zwiazku § 4 ust. 1 i ust. 3 pkt 4 rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 .
w sprawie szczegblowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz.U. z 2003 r. Nr 177, poz. 1729) oraz § 8 ust. 2 pkt 1 lit. b
rozporzgdzenia, po rozpatrzeniu wniosku o zatwierdzenie stalej organizacji ruchu ztozonego przez:
BUDINFO Zbigniew Siwek, ul. Grazyny 9/10, 31-217 Krakéw,

zatwierdzam stalg organizacje ruchu,
w obrebie skrzyzowania ul. Zwierzynieckiej z ul. Niedzwiedzia i ul. Kurza w Szczecinie,

Z uwagami:

1. Oznakowanie pionowe nalezy ustawi¢ z zachowaniem skrajni poziomej i pionowej
lokalizujgc stupki w miare mozliwosci poza ciggami pieszymi i rowerowymi wzglednie jak
najblizej ich krawedzi.

2. Wszystkie elementy oznakowania powinny odpowiadaé przepisom zawartym
w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdtowych
warunkow technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenistwa
ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach oraz w ustawie z dnia
20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym.

Termin wprowadzenia stalej organizacji ruchu, nie p6zniej niz: dnia 31 grudnia 2010 r.

- ,) //,‘/

\

B,



POUCZENIE

Zgodnie z § 12 ust. 1 rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r.
w sprawie szczegblowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru
nad tym zarzadzaniem jednostka wprowadzajaca organizacje ruchu zawiadamia organ zarzadzajacy
ruchem, zarzad drogi oraz wiasciwego komendanta Policji o terminie jej wprowadzenia, co
najmniej na 7 dni przed dniem wprowadzenia organizacji ruchu.

Zgodnie z § 12 ust. 4 rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r.
w sprawie szczegétowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru
nad tym zarzadzaniem jezeli w terminie, o ktorym mowa w § 8 ust. 7, brak jest zawiadomienia,
o ktérym mowa w ust. 1, organ zarzadzajacy ruchem informuje zarzad drogi o utracie waznosci
zatwierdzonej organizacji ruchu.
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Otrzymuja:

1. BUDINFO Zbigniew Siwek, ul. Grazyny 9/10, 31-217 Krakow.

2. Zarzad Drog i Transportu Miejskiego, ul. Klonowica 5, 71-241 Szczecin.

3. Urzad Miasta Szczecin, Wydziat Gospodarki Komunalnej i Ochrony Srodowiska — a/a.
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1. DANE OGOLNE.

1.1.Temat i zakres opracowania.

Tematem opracowania jest projekt techniczny remontu skrzyzowania Zwierzyniecka-
NiedZwiedzia- Kurza w Szczecinie, wraz z przebudowa sygnalizacji $wietlnej na tym
skrzyzowaniu. Niniejsze opracowanie obejmuje organizacj¢ ruchu wraz z czeScig ruchowa
projektu sygnalizacji §wietlnej.

1.2.Inwestor.

Zarzad Drog 1 Transportu Miejskiego w Szczecinie.

1.3. Materiaty wyjsciowe.

Wizje i obserwacje w terenie,

Pomiary ruchu,

Mapa sytuacyjno- wysokosciowa,

Inwentaryzacja istniejacych urzadzen oraz oznakowania poziomego 1 pionowego,
Umowa z inwestorem

1.4. Przepisy podstawowe.

= Ustawa z dnia 30 czerwca 1997r. Prawo o ruchu drogowym (Dz.U. nr 96. poz. 602. Z péZn.
Zm.)

= Rozporzadzenie ministra infrastruktury z dnia 23 wrzes$nia 2003r. w sprawie szczegétowych
warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U. nr
177. poz. 1729)

= Rozporzadzenie ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie Dz. U.
nr 43 z dnia 14 maja 1999r., poz. 430)

= Dziennik Ustaw z 2003 r. Nr 220 poz. 2181 , Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3
lipca 2003 roku w sprawie szczegétowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw
drogowych oraz urzadzen bezpieczeristwa ruchu drogowego 1 warunkéw umieszczania ich na
drogach (i p6Zniejsze zmiany w ustawie) wraz z zalacznikami: 1 - 4 ,,Szczeg6lowe warunki
techniczne dla sygnatéw drogowych i warunki ich umieszczania na drogach”.) (Dz. U. z dnia
23 grudnia 2003 r.)

= Metoda obliczania przepustowo§ci skrzyzowan z sygnalizacja §wietlng - HCM




6 ZWIERZYNIECHKA- NIEDZWIEDZIA- KURZA
ORGANIZACJA RUCHU WRAZ Z SYGNALIZACJA

1.5.Uzgodnienia i opinie.

KOMENDA MIEJSKA POLICJI
® ul, Kaszubska 35
CTRErSY s POLIC AL 70-227 Szezecin  tel. $2-18-411 fax. 82-15-414
w Szcz’?cinie
D -3019/09 Szezecin, dnia 22.07. 2009 roku

@z, LTI A S T P o w

iy

BUDINFO
Zhigniew Siwek
ul, Grazyny 9/10
31-217 Krakéw

W zwigzku z poprawiong i otrzymans w dniu 22.07.2009r. dokumentacia, przesylam
opinig an. projektu stalej organizacji ruchu drogowego na skrzyzowaniu ul. Zwierzyniecka —
NiedZwiedzia - Kurzs w Szczecinie, zgodnie z Rozporzadzeniem MI z dn. 23 wrzeénia 20031,
(Dz. U. 177.03.1729) w sprawie gzezegblowych warunkéw zarzadzenia ruchem na drogach oraz
‘wykonywania nadzora nad tym zarzadzeniem.

Po przeanalizowaniu ponownie przedstawionego projeltu stalej orgamizacii ruchu na
skrzyzowamiy ww. ulic, zwiqzanego z budowq drogowe] sygnalizocfi Swietlngj wraz z
medernizacjq ukladu drogowego, projekt bedzie spefniol warunki bezpieczeristwa | plynnoSei w
ruchu drogowym i uzyskuje opinig pozytywnq po uwzglednieniu nastepujacych wnloskdw:

e uzupelni¢ znaki E-15a dla kierunku do centrum;

o zmniejszyé szerokodé pasa do skretu w prawo z ul. Niediwiedziej poprzez wprowadzenie pola
_wylgozonego z ruchu;

¢ usungé znak A-7 zlokalizowany vis a vis ul. Pagnikowej;

e Wprowadzi¢ program nocny ,,ALL RED",

Z upowaimienia
Komendanta Miejsidogo Policji

tnet e Darisz Zajdlewios

W odniesienie do uwag Policji do projektu wprowadzono nast¢pujace zmiany:

e Uzupelniono znaki E-15a dla kierunku do centrum (rys. OS.W.NK.R02)

e Zmniejszono szeroko$¢ pasa do skrgtu W prawo z ul.NiedZwiedziej do 4,5m
(linie krawedziowe P-7b)
Usunieto znak A-7 zlokalizowany vis a vis ul.Pasnikowe]

e Wyswietlanie programu ALL RED w godzinach nocnych jest zawarte w harmonogram
realizacji programéw w punkcie 6.7
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2. STAN ISTNIEJACY

2.1.Lokalizacja i organizacja ruchu

Skrzyzowanie jest zlokalizowane w ciagu drogi krajowej E65, w poblizu wezta z droga S3.
Obecnie przedmiotowy wezel stanowi skrzyzowanie drogi dwujezdniowej 2x3 i 2x2 (ul.
Zwierzyniecka) oraz jednojezdniowych 1x2 (NiedZwiedzia i Kurza). W rejonie skrzyzowania
wloty s3 poszerzone w celu wydzielenia dodatkowych pasow.

Na skrzyzowaniu dopuszczone sg wszystkie relacje, z wyjatkiem relacji skretu w lewo z ulicy
Zwierzynieckiej w ulice Kurza. Relacja ta jest wykonywana przez skret w lewo w ulice Zajecza
oraz relacje zawracania w rejonie tej ulicy.

Istniejaca organizacje ruchu przedstawiono na rys. S-03.

2.2.Charakterystyka ruchu.

Na analizowanym skrzyzowaniu przeprowadzono reczne pomiary natgzenia ruchu, pozwalajace
uchwycié zmienno$¢é natgzefi w ciagu dnia powszedniego. Zaobserwowano znaczne dysproporcje
pomiedzy ruchem porannym i popotudniowym.

Zalozono, ze caly ruch odbywajacy sie obecnie przez przetaczke, bedzie odbywat si¢ na relacji
skretu w lewo w ulicg Kurza.

Zbiorcze zestawienie pomiaréw zamieszczono ponize).



P

ZWIERZYNIECKA- NIEDZWIEDZIA- KURZA g9
ORGANIZACJA RUCHU WRAZ Z SYGNALIZACJA

3. ZALOZENIA PROJEKTOWE.

3.1. Geometria

Zgodnie z wymaganiami Zamawiajgcego zostaly zaprojektowane niezbedne zmiany w zakresie
geometrii tak, aby mozliwa byla budowa sygnalizacji §wietlnej. Z uwagi na zapewnienie
bezpieczenstwa ruchu wprowadzono dodatkowe pasy dla relacji skretnych w lewo z ulicy
Zwierzynieckiej.

W miejscu likwidowanej przetaczki pozostawia si¢ mozliwo§¢ awaryjnego przejazdu.

Na wlocie zachodnim wymaga to wykonania poszerzenia o ok. 3,0 m. Wykonanie tego
poszerzenia bedzie si¢ wiazalo z przestawieniem stupéw oS$wietlenia ulicznego oraz studni
telekomunikacji.

Na wlocie wschodnim konieczne bgdzie dokonanie korekty przebiegu kraweznika z niewielkim
poszerzeniem. Nie przewiduje si¢ konieczno$ci wykonania przekladek uzbrojenia podziemnego.
Na wlocie poludniowym i péinocnym zmiany beda polega¢ wylacznie na korekcie ksztattu wysp
kanalizujacych ruch.

3.2.0rganizacja ruchu

Wprowadza si¢ zmiany w organizacji ruchu, spowodowane giéwnie wzgledami bezpieczeristwa.
Likwiduje si¢ przelaczke w rejonie ulicy Zajgczej, wprowadzajac w to miejsce mozliwoscé
wykonania manewru skrgtu w lewo w ulice Kurza,

Z uwagi na prognozowane znaczne zwigkszenie relacji w lewo z ulicy NiedZwiedziej, wprowadza
si¢ mozliwo§¢ wykonania tego manewru z dwoch paséw ruchu.

Przystanek w kierunku centrum miasta zostaje przeniesiony przed przejécie dla pieszych.
Projektowang organizacjg¢ ruchu przedstawiono na rys. RO2.

3.3.Sygnalizacja swietina

Planuje si¢ budowe sygnalizacji akomodacyjnej, pracujacej w trybie PREFERENCE,
z uprzywilejowaniem kierunku wzdiuz ulicy Zwierzynieckiej. Z uwagi na zapewnienie dynamiki
sterowania, dla relacji uprzywilejowanych zaprojektowano réwniez detekcje na linii zatrzymania.
Ideg takiego rozwigzania jest mozliwo§¢ dodatkowego wydiuzenia w grupach realizowanej fazy,
gdy nie zostalo zgloszone zapotrzebowanie w grupach fazy preferowanej. Realizowane beda
programy o pigciu podstawowych stanach ruchu w przypadku zgloszenia zapotrzebowania na
sygnat zielony przez wszystkich uczestnikéw ruchu.

Do detekcji ruchu pojazdéw projektuje si¢ wykorzystanie petli indukcyjnych, dla przyjmowania
zgloszei od pieszych zostana wykorzystane przyciski wraz z sygnalem naprowadzajacym i
sygnalem potwierdzenia optycznego i akustycznego.

Jako sygnalizatory podstawowe i powtarzacze projektuje si¢ trzykomorowe sygnalizatory
diodowe ®300, dla pieszych dwukomorowe sygnalizatory diodowe ®200. Projektuje si¢ réwniez
strzalki jazdy warunkowej ©200.

Sygnalizatory beda umieszczone na masztach, stupach wysiegnikowych i na bramach.
Projektowana infrastruktura pokazana jest na rys. RO1.
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4. TOPOGRAFIA.

4.1.Plan sytuacyjny i punkty kolizji
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5. PARAMETRY BEZPIECZENSTWA.

5.1.Lista grup sygnalizacyjnych.

kar:;m Nazwa Opis Typ Liczba komar 55%"::2%3 x;irgﬁy przcé?/%scia r\jf:z:%?; Céz;: gjzgj_
1K1 POJ POJ. 3-komory | G-A-R-RA 5 3 1 1
2| K2L POJ POJ. 3-komory | G-A-R-RA 5 3 1 ]
3|K2 POJ POJ. 3-komory | G-A-R-RA 5 3 ] ]
4 | K3LW POJ POJ. 3-komory | G-A-R-RA 5 3 ] ]
5|K3 POJ POJ. 3-komory | G-A-R-RA 5 3 ] ]
6 | K4L POJ |POJ.3-komory |G-A-R-RA 5 3 1 1
7 | K4W POJ POJ. 3-komory |G-A-R-RA 5 3 ] ]
8 |K4P POJ  |POJ.3-komory |G-A-R-RA 5 3 1 1
9|Pla Pieszy |Pieszy 2-komor. | G-GFI-R 5 4 1
10| Plc Pieszy |Pieszy 2-komor. | G-GFI-R 5 4 1
11|R1a Rower |Rower 2-komor. | G-GFI-R 5 4 1
12 |Ric Rower |Rower 2-komor. | G-GFI-R 5 4 1
13 |P2a Pieszy |Pieszy 2-komor. |G-GFI-R 6 4 1
14 | P2c Pieszy |Pieszy 2-komor. | G-GFI-R 6 4 1
15| R2a Rower | Rower 2-komor. |G-GFI-R & 4 1
16 | R2c Rower | Rower 2-komor. | G-GFI-R 6 4 1
17 | P3a Pieszy |Pieszy 2-komor. | G-GFI-R 5 4 .
18 | P3c Pieszy |Pieszy 2-komor. |G-GFI-R 5 4 ]
19| P3e Pieszy |Pieszy 2-komor. |G-GFI-R 5 4 1
20 |R3a Rower | Rower 2-komor. | G-GFI-R 5 4 1
21 | 51 POJ  |Warunk. 1-kom. |G-D 5 1

G- sygnat zielony, R- sygnal czerwony, A- sygnal z6ity, RA- sygnat z6lty z czerwonym, Gfl-
sygnat zielony migajacy, Afl- z6ity migajacy, D- brak sygnaiu
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5.2.Minimalne dtugosci $wiatta zielonego dla pieszych

. | Szerokosé Diugosé G min : .

Grupa krawgdz przejscia [m]|Przejscia [m] [s] 75% G min G min przyjete

Pia pia 40 4,88 3,5 2,6 B
p1b 5,27 3,8 2,9

Pic pic 40 5,14 3,7 2,8 5ed
pid 5,56 4,0 3,0

P2a p2a 40 10,24 7.3 5,5 644
p2b 10,55 75 5,6

P2c p2c 40 10,71 7.7 5,8 Bed
p2d 10,78 7.7 5,8

P3a P3a 40 5,34 3,8 2,9 5yt
P3b 5,65 4,0 3,0

P3c p3c 4.0 7,07 5,1 3,8 Sed
pad 7,05 5,0 3,8

P3e p3e 4.0 7.26 52 3,9 544
p3f 7,90 5,6 4,2

Ria ria 20 5,52 2,0 1,5 Eed
rib 6,40 23 1,7

Ric ric 20 5,75 2,1 1,6 54d
rid 6,61 2.4 1,8

R2a r2a 2.0 10,27 3,7 2.8 6ud
2b 10,72 3,8 2,9

R2c r2c 2.0 10,44 3,7 2.8 -
red 10,32 3,7 2,8

R3a r3a 5 5,47 2,0 1,5
r3b 5,38 1,9 1,4 5+4
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5.3. Macierz kolizji

&
=
8
5 rla|lo|{s|lw|oe|~lela|B|F (82| |02 |RIRI2|I8|
e lolglelBle|3|Ele 2|2 e 208 8 5 8 5 8 2 55
1| ki x| x| x x| x| x|x X X X X
2| KoL X x| x X
3| ke X X : X
4lKaw| X [ x| x X | x X X | X
5 K3 X X X
6| KaL|x X X X
7| Kaw| x| x x| x X X
8| Kkap|x|x X
a| P1a| x TTTTT T 717
w0 ee| | | x| [x] | - T T T
11| Ria| X ! |
12 Ric X X !
13| P2a X | x
14| p2c| x X J} ‘
15| R2a X | x
16| R2c| X X
e LT 11T 01T 0T
18 Pac X ‘
19| Ppse| x|x X :
20| R3a X
21| s1|x x| x X X
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6. PROGRAMY SYGNALIZACJI

6.1.Program statoczasowy

6.1.1. Schemat sterowania staloczasowego

Ponizej przedstawione stany obrazuja powiazania grup sygnatowych dla programu

staloczasowego.
|F1a fib; Fie
P
P <A WPicy ‘PIB} =
<q1 WPicy 3 w1 Plcp,
2 <Ricy i, <Rig
: 4
Kaw,
E Kawg, Pl ke > p KiWy,
i » !
<P3en 4 - A R B qF‘Bequact »
% R 4 Ria 4
4 a
1 Fe
E N
y | Pkl |
L wap 4 4 ! ' Rgb?
RR ; 22¢
» = vy
Blw k™ !
N\ B ¥/
t?p <l
44
’;aei;za \ 4 KaLd L,
4 g ]
! Bacozc
\ v /
x4 K4

e
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6.2. Program wejsciowy

No.i SI| Signalgroup | P . o | 71 12| T3] T4
T i Ki j —————— "0 5| Tl
S e [l |

3 1.1 K2 ; N ( . ; - 0{ &

DAL AT Kl (R e 01§
. 5 1 K3 *——i i_'“" :__'——‘—I'H 0 5 12
L6 1 Kal | B e e | 0] B
LT AL, Ko e e L 06

8] 1 K4P - B, oo ol 5]

91 Pla - 0 ]
TPl ) B : e
-‘1 t Bia T s o e TSR (S O - -

12 1 Ric e —— [ ©

13 1 P2a Ft— - B e S 'y Ol

143 1 P2e o e ot :

LT ) _ R2a e T Yo S e Tty UL A V] W *
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T O T - W : s e | WL, R N G |

187 1 P3c : : 0!

o e | (SEEESECSoms 150 i 1
a |
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Program wej scmwy musi byc poprzedzony 180-s sygnatem z6tym mlgaj qcym dla grup kotowych.

6.3. Program wyjsciowy
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[ — ]

s e sy

6.4.Sterownik

Sterownik przewidziany do zastosowania na przedmiotowym skrzyzowaniu jest zdolny do
realizacji acyklicznego sterowania grupowego. Idea takiego sterowania polega na powigzaniu grup
w stany, ktére nie zawierajg wykazu grup ktére musza zostaé¢ wySwietlone, lecz wykaz grup, ktére
moga wySwietla¢ réwnocze$nie sygnal zielony. Jezeli grupa zostata uruchomiona w stanie ,,n”, a
w stanie ,,n+1” nie zostaly uruchomione grupy z nig kolidujace, to grupa ta moze realizowad
sygnat zielony réwniez w stanie ,,n+1”.
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6.5.Program acykliczr{y akomodacyjny- PREFERENCE

Program acykliczny akomodacyjny izolowany jest przewidziany do realizacji catodobowo. z tym,
ze w godzinach szczytu porannego program bedzie realizowany wedlug innych parametréw
wydtuzania niz w pozostatym okresie doby. Zaleca sig, aby na skrzyzowaniu byt realizowany
program z preferencja dla kierunku giéwnego. Przemawia za tym charakter ruchu (ulica
Zwierzyniecka jest w ciagu drogi krajowej, udziat ruchu pojazdéw cigzkich wynosi do 14%.
Sygnalizacja w trybie preferencji dla kierunku giéwnego zmniejsza ryzyko konieczno$ci
zatrzymania pojazdéw ciezkich. Ponadto GDDKIA zaleca, aby na drogach krajowych, bedacych
w jej zarzadzie realizowac sterowanie w trybie preferencji. :

6.5.1. Schemat sterowania
[Fiby . Fia
b |
1‘9’?2 Picp 1;11? WPicy,
<RIy <Ricp

Powyzej przedstawiony schemat obrazuje powiazania grup sygnatowych. Jak opisano w poprzednim punkcie,
sterownik powinien realizowaé sterowanie grupowe. Schemat jest zapisem sterowania w ujeciu fazowym, ktéry jest
latwiejszy do zobrazowania zaleznosci. W celu uproszczenia grafu pominigto mozliwos$¢ uruchamiania faz bez przejsc

dla pieszych.
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Faza nr 1 obejmuje grupy obstugujace ruch na kierunku gtéwnym. Podfazg preferowana jest stan
F1b, obstugujacy relacje skretu w prawo w ulice NiedZwiedzig. W przypadku zgtoszenia pieszych
w grupie P2e realizowana bedzie podfaza Fla. W czasie trwania fazy 1 podfazy lai 1b moga by¢
wywotywane wielokrotnie, przy czym tylko pierwsze otwarcie grupy K4P jest realizacjg aktywna
(mozliwos¢ wydluzenia sygnatu zielonego). Kazde nastgpne uruchamia sig w trybie pasywnym.
Faza nr 2 jest zwigzana z obstuga wlotu wschodniego ulicy Zwierzynieckiej oraz przej$¢ dla
pieszych i przejazdéw dla rowerzystdow przez poludniows jezdni¢ wschodniego wlotu ulicy
Zwierzynieckie]j.

Faza nr 3 to obstuga lewoskretéw z ulicy Zwierzynieckiej.

Faza nr 4 to obstuga wlotu ulicy Kurzej oraz przej§é dla pieszych i przejazdéw dla rowerzystow
przez péinocng jezdni¢ wschodniego wlotu ulicy Zwierzynieckie;j.

Faza 4a- nie jest to faza podstawowego schematu. Z uwagi na bardzo niewielki udziat ruchu
relacji skretnej w lewo oraz na wprost z wlotu ulicy Kurzej, w przypadku wykrycia braku
zapotrzebowania dla tych relacji realizowana bgdzie faza 4a, ktéra jest zmodyfikowang faza F3
(obstuguje grupy P2a i R2a).

Faza nr 5 obstuguje wlot ulicy NiedZwiedzie;j.

6.5.2. Warunki przej$¢ miedzy stanami
Nr. stanu Nr stanu 0 Warunek
e Warunek przejscia oy
wyjSciowego | docelowego wydiuzenia
3 (K2L lub K4L) i brak wydtuzenia K2 K4W, K4P
1 2 K2L, P2c, R2¢c K4W, K4P
3 K4L K2, K4W, K4P
R%vaéﬁk 4 K1, P2a, P2c K2, KAW, KAP
5 K3LW, K3 K2, K4W
Pozostaje w biezgcym stanie przy braku powyzszych wzbudzen
3 K4L K2
5 4 K1, P2a, P2c K2, K2L
5 K3Lw K2, K2L
1 K2, K4W, K4P Pla, P1c,R1a,R1c,P3c,P3e K2L
1 brak wzbudzen kolizyjnych K21 + 55
3 4 K1 (jako stata zajeto$¢ D1.1 > 3s lub K2L, K4L
zajeto§¢ R1 przy v < 2km/h)
4a P2a, R2a K2L
5 K3LW K2L, K4L
1 K2, K4W, K4P,Pla, Plc,R1a,R1c,P3c,P3e K2L, K4L
1 brak wzbudzei kolizyjnych K2L+5s, K4L+5s
4 5 K3LwW K1
1 K2, K4W, K4P,Pla, Plc,R1a,R1c,P3c,P3e K1
1 brak wzbudzeri kolizyjnych K1 + 5s
4a £ K1 (jako stata zajgto§¢ D1.1 > 3s lub K4L
zajeto§é R1 przy v < 2km/h)
5 K3LW K4L, S1
1 K2, K4W, K4P,Pla, P1c,R1a,R1c,P3c,P3e K4L, S1
1 brak wzbudzen kolizyjnych K4L+5s, S1 + 55
5 1 K2, K4W, Pla, Pic,R1a,R1c,P3c,P3e K3LW
1 brak wzbudzen kolizyjnych K3LW + 5s

Warunki przejscia:

Symbol grupy w warunku przejscia oznacza zadanie zarejestrowane dla tej grupy.
Warunki wydtuzania:
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Symbol grupy oznacza, ze grupa otrzymuje zadania wydiuzania z detektoréw oraz spetnia warunki wydiuzania
zdefiniowane w punkcie 6.5.3.

Symbol grupy + x[s] oznacza, ze grupa otrzymuje zadania wydtuzania z detektoréw oraz spelnia warunki wydiuzania
zdefiniowane w punkcie 6.5.3, z dodatkowym III czasem wydluzania x[s].

6.5.3. Parametry grup sygnalowych dla programu P1

Oczekiwa maksimum Wydiuzanie | 5 simum Wspdtzadanie
g réwnolegte {CR}
pr.1 | {MIN} Zislonym I okres Il okres {PEG} il ok-res' wraz z grupg
(WG} wydluzania | rozszerzenia wrazz. wydiuzania
{EG1} {EG2} grupa: {EG3}
1 K1 5 1
2| K2L 4 3
3|l k2 | 15 T 30 30 K“%Z‘%TQ
4 |K3LW 4
5| ka3 5 KSL}EI‘LKL
6 | K4L 5 1
K2, P1a, K2, P1a, P1ic,
Pic, Ria, R1a, Ric
7 | K4W 15 T 25 15 Ric, P3a,
P3c
8 | K4P 5 T 5 K3LW
9| P1a| 10 T K2, Kaw Pic
10| Plc 10 T K2, K4W Pia
11| R1a 10 T K2, Kaw Pla
12| Ric 10 i K2, KaWw Pic
13| P2a 6 K3LW, K1
14|P2¢ 6
15|R2a 6
16|R2¢c 6
17|P3a 5
18|P3c 15
19|P3e 15
20|R3a 5
21] P4a 4
22| P4c 8
23| P4e 8
i o K2 ipo
24| S1 5 T 5 K2 mlgri::ch =t
25| 83 Zgodn[e z wy‘rngagar?iem Zamaw_iajqc_:ego nie mozna reqlizom!aé str.zalrek_ kolizyjnych. Strzatka S3 jest zaprojektovyana,
gdyz w opinii projektanta mozna ja wyswietlaé bezpiecznie. Wyjazd jest realizowany przez diugi pas wigczenia.

Ponizej przedstawiono opis parametréw wykorzystywanych do opisu planu sterowania:
MIN- minimalna dtugoéé sygnatu zielonego
WG- oczekiwanie w zielonym- jest to sygnat pasywny, kt6ry jest realizowany w grupie, jezeli zadna z grup

kolizyjnych nie zglosita zapotrzebowania na sygnat zielony

EG1- pierwszy okres wydtuzania- okres aktywny, zalezny od stanu detektoréw w grupie,

EG2- drugi okres wydtuzania- okres aktywny, zalezny od stanu detektoréw w grupie,

PEG- pasywne podtrzymanie sygnatu zielonego, gdy inna grupa tej samej fazy jest jeszcze w trybie aktywnym.
EG3- trzeci okres wydtuzania- okres aktywny, zalezny od stanu detektoréw w grupie,
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Diagram przy wzbudzeniu we wszystkich grupach (T=120s)- program P1.
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6.5.5. Parametry grup sygnatowych dla programu P2

Oczekiwa maksimum Wydtuzanie | 1 simum Wspdétzgdanie
i réwnolegte {CR}
pr.2 | {MIN} Zielonym I okres Il okres _ {PEG} 1] ok.res_ wraz z grupg
(WG} wydtuzania | rozszerzenia wrazz- wydtuzania
{EG1} {EG2} grupa: {EG3}
1] Ki 5 1
2| K2L 5 4 3
3|l k2 | 15 T 30 30 b
4 |K3LW 5 4
51 K3 KSL}EXLKL
6 | K4L 5 1
K2, P1a, K2, P1a, Pic,
Pic, Ria, R1a, Ric
7 | K4W 15 T 25 15 Ric P3a.
P3c
8 | K4P 5 T 5 K3LW
9| Pla 10 T K2, K4W Pic
1a} Ple 10 T K2, K4w P1a
11| Rla 10 T K2, K4W P1a
12| Ric 10 T K2, K4w Pic
13] P2a 6 K3LW, K1
14|P2¢c 6
15|R2a 6
16|R2¢ 6
17|P3a 5
18|P3c 15
19|P3e 15
20|R3a 5
min 5s po K2 i po
24| Si 5 T 5 K2 grupa?ch P1 xp

Ponizej przedstawiono opis parametréw wykorzystywanych do opisu planu sterowania:

MIN- minimalna dugo$¢ sygnatu zielonego

WG- oczekiwanie w zielonym- jest to sygnal pasywny, ktéry jest realizowany w grupie, jezeli zadna z grup
kolizyjnych nie zgtosita zapotrzebowania na sygnat zielony

EG1- pierwszy okres wydluzania- okres aktywny, zalezny od stanu detektoréw w grupie,

EG2- drugi okres wydtuzania- okres aktywny, zalezny od stanu detektoréw w grupie,

PEG- pasywne podtrzymanie sygnatu zielonego, gdy inna grupa tej samej fazy jest jeszcze w trybie aktywnym.

EG3- trzeci okres wydluzania- okres aktywny, zalezny od stanu detektor6w w grupie,



33
120s)- program P2.
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6.5.7. Lista i opis funkcji detektoréw

Interwaty Funkcje
Nazwa |Lokalizacja Meldowanie Lo
detektora [m] : Grupa EG1 | EG2 | EG3 ™ Opﬁﬁ:!e Odme!— Li(,tze
ymagany | | . | dowanie | nie
czas zajetosci| Zadania
3s gdy jest
D1.1 y K1 - T | realizowana T T
S1
S1 - T
K1 0,8 0,5
s 915 S1 08 ] 05 i
D2.1 1 K2 2,0 T T
D2.2 30-40 K2 .| 27 1,8 T
D2.3 85 K2 49 | 3,3 i
D2.4 1 K2 2,0 T T
D2.5 30-40 K2 2,7 11,8 T
D2.6 85 K2 49 | 33 T
D2.7 1 KaL 2,0 i T
D2.8 20-30 KoL 1,7 1,2 13
D2.9 13 K2 b, 10
D3.1 1 K3 - T T T
D3.2 1 K3LW 2,0 i T
D3.3 25-35 K3LwW 2,0 1,6 i
D3.4 1 K3LW 2,0 T T
D3.5 25-35 K3LW 2,0 1,6 i
D4.A 1 K4P 2,0 T T
D4.2 20-30 K4P 1,4 1.1 iF
D4.3 1 K4w 2,0 T T
D4.4 30-40 Kaw 2.7 1,8 B
D4.5 80 Kaw 43 | 2,8 T
D4.6 1 Kaw 2,0 i T
D4.7 30-40 Kaw 2,7 1,8 i
D4.8 80 K4wW 4,3 2,8 T
D4.9 1 K4Ww 2,0 . T
D4.10 30-40 Kaw 2,7 1,8 T
D4.11 80 Kaw 43 | 2,8 T
D4.12 1 K4L 2,0 T T
D4.13 20-30 K4L 1.7 1,2 T
R1 0 K1 T V< 2km/h T
R2 0 K2 T
R2L 0 KaL T
R3.1 0 K3 T
R3.2 0 K3WP T
R4P 0 K4P T
R4.1 0 K4w T
R4.2 0 K4w T
R4L 0 K4L T
PP1a P1a,R1a T
PR1a P1a,R1a T
PR1b P1a,Ri1a i
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Interwaty Funkcje
Nazwa |Lokalizacja Meldowanie ey
detektora | [m] | G"P% | a1 | ez | Eas W Opgizeme Qamst- |Licze
ymagany | . . | dowanie | nie
czas zajetosci| Zadania
42 PP1c Pic, Ric T
43 PRic Pic, Ric T
44 PR1id Pic, Ric T
45 PP2a P2a, R2a T
46| PR2a P2a, R2a T
47 PR2b P2a, R2a T
48] PP2c P2c, R2c T
49 PR2c P2c, R2¢c T
50 PR2d P2c, R2c T
51 PP3a P3a, R3a T
52 PR3a P3a, R3a T
53 PR3b P3a, R3a T
54 PP3c P3c T
55| PPad P3c T
56| PP3e P3e T
571 PPat P3e T

35
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6.6.Program acykliczny akomodacyjny- ALL RED

Tryb pracy ALL RED nie jest zalecany przez projektanta do realizacji na tym skrzyzowaniu.
Uzasadnienie podano w p. 0.

6.6.1. Schemat sterowania

Faza nr 1 obejmuje grupy obstugujace ruch na kierunku gtéwnym. Podfaza preferowang jest stan
F1b, obstugujacy relacje skretu w prawo w ulice NiedZwiedzia. W przypadku zgloszenia pieszych
w grupie P2e realizowana bedzie podfaza Fla. W czasie trwania fazy 1 podfazy lai 1b moga byé
wywotywane wielokrotnie, przy czym tylko pierwsze otwarcie grupy K4P jest realizacjg aktywng
(mozliwos$¢ wydluzenia sygnatu zielonego). Kazde nastgpne uruchamia si¢ w trybie pasywnym.
Faza nr 2 jest zwigzana z obsluga wlotu wschodniego ulicy Zwierzynieckiej oraz przej$é dla
pieszych i przejazdéw dla rowerzystéw przez poludniows jezdni¢ wschodniego wlotu ulicy
Zwierzynieckiej.

Faza nr 3 to obstuga lewoskretéw z ulicy Zwierzynieckie;j.

Faza nr 4 to obsluga wlotu ulicy Kurzej oraz przej$¢ dla pieszych i przejazdéw dla rowerzystow
przez péinocng jezdni¢ wschodniego wlotu ulicy Zwierzynieckie;j.

Faza 4a- nie jest to faza podstawowego schematu. Z uwagi na bardzo niewielki udziat ruchu
relacji skretnej w lewo oraz na wprost z wlotu ulicy Kurzej, w przypadku wykrycia braku
zapotrzebowania dla tych relacji realizowana begdzie faza 4a, ktéra jest zmodyfikowana faza F3
(obstuguje grupy P2a i R2a).

Faza nr 5 obstuguje wlot ulicy NiedZwiedziej.
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Schemat podstawowych stanéw ruchu:
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Uwaga: Grupa K3 oraz grupy P3a i R3a sa para wzajemnie kolizyjna, ktéra to para moze
otrzymywa¢ sygnal zielony w czasie trwania faz F2, F3, F4, F4a, F5. W tym okresie moze
nastapi¢ wielokrotne wiaczenie grup po przekazaniu zgloszenia. Grupy P3a i R3a wyzwalaja
sygnal zielony na czas minimum, grupa K3 jest wydluzana na podstawie zadafi przekazywanych

przez detektory (na schemacie, dla uproszczenia w czasie faz F2-F5 pokazano realizacje K3)
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6.6.2. Warunki przej§é miedzy stanami
Nr. stanu Nr stanu i Warunek
fak Warunek przejScia TR
wyjSciowego | docelowego wydiuzenia
1 K2, K4W,K4P,Pla,P1c,R1a,R1c,P3c, P3e,
R3a, P3a
2 K21, . Ple, Rlo K3
ALL RED 3 K4L
4 K1, P2a, P2c
5 K3LW
Pozostaje w biezacym stanie przy braku powyzszych wzbudzen
3 (KZL lub K4L) i brak wydluzenia K2 K4W, K4P
2 K2L, P2c. R2e, K3 K4W, K4P
1 3 K4L K2, K4W, K4P
4 Kl Pla, Plc K2, K4W, K4P
5 K3LW K2, K4W
ALL RED Zawsze K2, K4W, K4P
3 K4L K2
4 K1, P2a, P2c K2, K2L
- 5 K3LW K2, K21.
1 K2, K4W K4P Pla,Plc,R1aR1c,P3c, P3e K2L
ALL RED Zawsze K2L
3 4 K1 (jako stala zajeto§¢ D1.1 > 3s lub K2L, K4L
zajeto§€ R1 przy v < 2km/h)
4a P2a, R2a K2L
] K3LW K2L, K4L
/s K2, K4W, K4P Pla, Plc,R1aR1c,P3c,P3e K21, K4L
2 K2 K2L
ALL RED Zawsze K2L, K4L.
4 ] K3LW K1
1 K2, K4W, K4P,Pla, Plc,R1a,R1c,P3c,P3e K1
) K21 K1
3 K4L K1
ALL RED Zawsze K1
4a 4 K1 (jako stala zajgto§¢ D1.1 > 3s lub K4L
zajetosé R1 przy v < 2km/h)
Przej$cia jak 5 K3LWwW K4L, S1
w fazie 4 i K2, K4W, K4P,Pla, Plc,R1a,R1c,P3c,P3e K4L, S1
2 K2L
ALL RED Zawsze K4L, S1
5 1 K2, K4W, Pla, P1c,R1a,R1c,P3c,P3e K3LW
3 K2L, K4L K3LW
o K3LW
ALL RED Zawsze K3LW
Warunki przejécia:
Symbol grupy w warunku przej§cia oznacza zadanie zarejestrowane dla tej grupy.
Warunki wydtuzania:

Symbol grupy oznacza, ze grupa otrzymuje zadania wydluzania z detektoréw oraz speinia warunki wydtuzania

zdefiniowane w punkcie 6.5.3.
Symbol grupy + x[s] oznacza, ze grupa otrzymuje zgdania wydtuzania z detektoréw oraz spelnia warunki wydtuzania

zdefiniowane w punkcie 6.5.3, z dodatkowym III czasem wydtuzania x[s].
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6.6.3. Parametry grup sygnatowych dla programu P1

Oczekiwa maksimum Wydtuzanie | oy simum Wspdtzadanie
RiBai réwnolegte {CR}
pr.1 | {MIN} sialanyim I okres Il okres . {PEG} i ok_res_ wraz z grupa
WG} wydtuzania | rozszerzenia| wraz z wydtuzania
{EG1} {EG2} grupa: {EG3}
1] Ki 5 1
2| K2L 5 4 3
K4W, P
3| K2 5 35 35 « R'1a,1§'1§1c'
4 |K3LW 5 4 ‘
51 K3 5 KSLP\(IXI,_M,
6 | K4L 5 1
FI;(:2, Pia, K2, P1a, Pic,
1c, Ria, ;
7 | K4W 5 30 20 Ric P3a Ria, Ric
P3c
8 | K4P 5 5 K3LW
91| Pla 10 K2, K4wW Pl
10| Plic 10 K2, K4w Pla
11] Ria 10 K2, KaW Pla
12| Ric 10 K2, K4w Pic
13| P2a 6 K3LW, K1
14|P2¢c 6
15|R2a 6
16|R2¢c 6
17|P3a 5
18|P3c 15
19|P3e 15
20|R3a 5
min 5s po K2 i po
21| S1 5 5 K2 grupapch P1xp

Ponizej przedstawiono opis parametréw wykorzystywanych do opisu planu sterowania:

MIN- minimalna dtugosé sygnaha zielonego

WG- oczekiwanie w zielonym- jest to sygnal pasywny, ktdry jest realizowany w grupie, jezeli zadna z grup
kolizyjnych nie zglosila zapotrzebowania na sygnat zielony

EG1- pierwszy okres wydiuzania- okres aktywny, zalezny od stanu detektor6w w grupie,

EG2- drugi okres wydluzania- okres aktywny, zalezny od stanu detektor6w w grupie,

PEG- pasywne podtrzymanie sygnatu zielonego, gdy inna grupa tej same;j fazy jest jeszcze w trybie aktywnym.

EG3- trzeci okres wydluzania- okres aktywny, zalezny od stanu detektoréw w grupie,
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120s)- program P1.

Diagram przy wzbudzeniu we wszystkich grupach (T

6.6.4.
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6.6.5. Parametry grup sygnalowych dla programu P2
Ok ekl V\{yd’ruianie walesivium Wspdtzgdanie
e i réwnolegte {CR}
pr.1 | {MIN} StBlohyi I okfes_ Il okres . {PEG} Il okres wraz z grupg
) (WG} wydiuzania | rozszerzenia| wraz z wydtuzania
{EG1} {EG2} grupa: {EG3}
1 K1 5 1
21 K2L 5 4 3
3l k2 | 5 35 35 K4V;al'1ap,1g’1im’
4 |K3LW 5 4
5| K3 5 KBL}EXI’_KL
6| K4L 5 1
K2, P1a, K2, P1a, P1gc,
Pic, R1a
7|Kkaw | 5 30 20 i, FilaiRie
P3c
8| K4P 5 5 K3LW
9] Pia | 1D K2, K4W Pic
101 Plc 10 K2, KaWw Pia
11| Rla 10 K2, K4W Pia
12| Ric 10 K2, K4w Pic
13] P2a 6 K3LW, K1
14|P2¢c 6
15|R2a 6
16|R2c 6
17 |P3a 5
18|P3c 15
19|P3e 15
20[R3a | 5
21| P4a 4
22| P4c 8
23| P4e 8
2EIE @ O Bt
5| s3 Zgodnifa z wy_m.agar}iem Zamaw.iaquego piq mozna reglizov\_raé str?:amk. kolizyquch. Strzatka S3 je:s.t zaprojektovyana,
gdyz w opinii projektanta mozna jg wyswietla¢ bezpiecznie. Wyjazd jest realizowany przez dtugi pas wiaczenia.

Ponizej przedstawiono opis parametréw wykorzystywanych do opisu planu sterowania:

MIN- minimalna dlugo$¢ sygnatu zielonego
WG- oczekiwanie w zielonym- jest to sygnat pasywny, ktéry jest realizowany w grupie, jezeli zadna z grup

kolizyjnych nie zglosita zapotrzebowania na sygnat zielony
EGI- pierwszy okres wydiuzania- okres aktywny, zalezny od stanu detektoréw w grupie,
EG2- drugi okres wydluzania- okres aktywny, zalezny od stanu detektoréw w grupie,
PEG- pasywne podtrzymanie sygnatu zielonego, gdy inna grupa tej samej fazy jest jeszcze w trybie aktywnym.
EG3- trzeci okres wydtuzania- okres aktywny, zalezny od stanu detektoréw w grupie,

BEE O N NG N Sk S Ot un an g E B e e  w SN Bl UEe B O
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Diagram przy wzbudzeniu we wszystkich grupach (T=120s)- program P2.

6.6.6.
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6.6.7. Lista i opis funkcji detektoréw
Interwaty Funkcje
Nazwa |Lokalizacja Meldowanie Kbt
detektora|  [m] Pl e | oo | ken | Eas T —— Opﬁfeme Odmel- |Licze
; . | dowanie | nie
czas zajetosci| Zadania
3s gdy jest
’ D11 1 K1 - T reallzsowana T -
1
S T
K1 0,8 0,5
2 D1.2 9-15 S1 0.8 0.5 T
3 D2.1 1 K2 2,0 T T
4 D2.2 30-40 K2 27 .8 T
5 D2.3 85 K2 4,9 3,3 T
6 D2.4 1 K2 2,0 ¥ T
7 D2.5 30-40 K2 27 |1,8 T
8 D2.6 85 K2 4,9 3,3 T
9 D2.7 1 K2L 2,0 T T
10 D2.8 20-30 K2l 1,7 1,2 T
11 D2.9 13 K2 il 10
12 D3.1 1 K3 = T i T
13 D3.2 1 K3LW 2,0 i T
14 D3.3 25-35 K3LW 2,0 1,6 T
15 D3.4 1 K3LW 2,0 T T
16 D3.5 25-35 K3LW 2,0 1,6 T
17 D4.1 1 K4P 2,0 ik T
18 D4.2 20-30 K4P 1,4 1.1 5E
19 D4.3 1 K4W 2,0 T T
20 D4.4 30-40 Kaw 2,7 1,8 T
21 D4.5 80 K4w 43 | 2,8 3
22 D4.6 1 K4aw 2,0 T T
23 D4.7 30-40 Kaw 2,7 1,8 T
24 D4.8 80 KaW 4,3 2,8 T
25 D4.9 1 K4wW 2,0 T T
26| D4.10 30-40 K4w 2,7 1,8 T
27| D4.11 80 K4w 4,3 2,8 T
28| D4.12 i K4L 2,0 T T
29| D4.13 20-30 K4L 17 1,2 T
30 R1 0 K1 il: V < 2km/h T
31 R2 0 K2 T
32 RaL 0 KaL T
33| R3.1 0 K3 T T
34 R3.2 0 K3WP il
35 R4P 0 K4P T
36 R4.1 0 K4W T
37| R4.2 0 K4W T
38 R4L 0 K4L T
39 PP1a P1a,R1a T
40 PR1a P1a,R1a T
41 PR1b P1a,R1a T
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Interwaty Funkcje
Nazwa |[Lokalizacja Meldowanie P
detekiora| Il | % | a1 | Ece | Eas W P | dmel- |Licze
yihageny | . . | dowanie | nie
czas zajetoéci| Zadania
42 PP1ic P1c, Ric T
43 PR1c Pic, Ric i
44 PR1d Pic, Ric T
45 PP2a P2a, R2a T
46] PR2a P2a, R2a T
47 PR2b P2a, R2a T
48 PP2c P2c, R2c T
49 PR2c P2c, R2c T
50 PR2d P2c, R2c T
51 PP3a P3a, R3a T
52| PRB3a P3a, R3a il
53 PR3b P3a, R3a T
54 PP3c P3c T
55| PP3d P3c T
56/ PP3e P3e T
57 PP3f P3e T

45
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6.7.Harmonogram realizacji programow

Projektowana sygnalizacja pracuje w trybie izolowanym, stad mozliwa jest duza elastycznos$¢ dziatania

programu akomodacyjnego.

Zaréwno w proponowanym trybie Preference, jak i w trybie All Red przewidziano 2 struktury
programowe, rézniace si¢ parametrami grup sygnatowych.

Struktura P1 przewidziana jest do realizacji w godzinach 6:00- 11:00, w pozostatym okresie doby bedzie
realizowany program wedlug parametréw P2..

Na zyczenie Zamawiajacego wprowadza si¢ harmonogram:

Program Czas realizacji
Pref. Pl 5:30- 11:00
Pref. P2 11:00- 23:00
All Red P2 23:00-5:30
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7. ROZWIAZANIA SPRZETOWE.

7.1.Sterownik

Zainstalowany sterownik musi spelniaé wszystkie wymagane przepisami wymagania oraz by¢ zgodny

z urzadzeniami obecnie stosowanymi na Terenia miasta Szczecin.

7.2.Detekcja

Dla pojazdéw kolowych zastosowano detekcjg:
e petle indukcyjne do przyjmowania zgloszen i zadania wydluzenia,
e detektory radarowe do zgloszenia zadania na liniach zatrzymania (z uwagi na rowery)

Dla pieszych:
e przyciski z potwierdzeniem

7.3. Potwierdzenia

Dla pieszych nalezy zastosowac przyciski z potwierdzeniem zgloszenia zapotrzebowania na sygnat
zielony.

Przyciski musza nadawac sygnal dZwigkowy naprowadzajacy do przycisku, ponadto musi byé
przekazywana akustyczna informacja o wy$wietlaniu sygnatu zielonego na przejéciu.
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7.4. Zestawienie sygnalizatoréw
Nazwa Grupa Seadiing 4
sygnalizat| Nazwa/ numer wiotu | Grupa |nadzoro| Sekwencja sygnatéw P Zréadto Lokalizacja
ora wana Swiatta
K1 300 LED maszt
K1 Tak
Kip 300 LED wysiegnik
S1 g1 Nie 200 LED maszt
S1p 200 LED wysiegnik
Pla Wiot 1 200 LED maszt
P1b Kurza Pha| Telk @ @ @ @ 200 LED maszt
Pic 200 LED maszt
P1d EHE ] e @ @ @ @ 200 LED maszt
Ria - 200 LED maszt
Rib A8 | Tak - ®) 200 LED maszt
Ric 200 LED maszt
Rid e ). 1 200 LED maszt
K2 300 LED maszt
K2p1 K2 Tak 300 LED wysiegnik
K2p2 300 LED wysiegnik
K2L 300 LED maszt
Wilot 2 K2L Tak
K2Lp Zwierzynecka 300 LED wysiegnik
wlot wschodni
P2a od autostrady 200 LED maszt
P2b el B @ 200 LED maszt
P2c 200 LED maszt
P2d Pt . TEE @ 200 LED maszt
R2a = N 200 LED maszt
R2b Fee. | T8k ) 200 LED maszt
R2c B f@y | 200 LED maszt
Rod St S % &% 500 LED maszt
K3 K3 | Tak B 300 LED maszt
K3LW / 300 LED maszt
K3LWp1 ‘ 300 LED | wysiegnik
Wict 3 K3LW | Tak
NiedZzwiedzia
K3LWp2 300 LED wysiegnik
P3a 200 LED maszt
Pab rasif) ek 200 LED maszt
P3c 200 LED maszt
P3d el 200 LED maszt
P3e 200 LED maszt
Paf Poe | Tek 200 LED maszt
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Nazwa Grupa Loanics )
sygnalizat| Nazwa/ numer wlotu | Grupa |nadzoro| Sekwencja sygnatéw ——— Zrodio Lokalizacja
ora wana swiatta
R3a 200 LED maszt
R2a Tak
R3b 200 LED maszt
K4P 300 LED maszt
K4P | Tak
K4Pp 300 LED wysiegnik
K4w Wiot 4 300 LED maszt
K4Wp1 Zwierzynecka 300 LED iegnik
E wlot zachodni | K4W | Tak YR EIT
K4Wp2 od centrum 300 LED wysiegnik
K4wp3 300 LED wysiegnik
K4L 300 LED maszt
K4L Tak
K4lp 300 LED wysiegnik

Wszystkie sygnalizatory zlokalizowane na wysiggnikach muszg by¢ wyposazone w ekrany kontrastowe.
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